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Serie VSF . Standard ' IEC

4.1 ABTRIEBSWELLEN
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Serie VSF . Standard ' IEC

4.2 ABTRIEBSFLANSCH
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Serie VSF . Standard ' IEC

4.3 WELLENBEFESTIGUNG

4.3.1 Drehmomentstiitze: Einbaulage
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Serie VSF . Standard ' IEC

4.3 WELLENBEFESTIGUNG
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Far Ausklnfte Uber die Position der Drehmomentstitzen am zweistufigen Schneckengetriebe und dem
Schneckengetriebe mit Vorstufe kontaktieren Sie bitte den Kundendienst.
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4.3 WELLENBEFESTIGUNG

4.3.2 Drehmomentstiitze: Abmessungen
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Serie VSF . Standard ' IEC

4.5 DREHMOMENTBEGRENZER

4.5.1 Abmessungen

In der BaugréBe NMRLO50, SWL040, SWLO50, SWL063, SWL075, SWL0O90 kann der Drehmomentbegrenzer nur in der
Position J installiert werden. Der Motovario Drehmomentbegrenzer ist nur flr die obigen SchneckengetriebegréoBen mit
den, in der Tabelle, aufgefUhrten Abtriebshohlwellendurchmessern (D) verflgbar. Abweichende Durchmesser konnen auf
Anfrage geliefert werden, nach vorheriger technischer. Uberprifung.Auf Anfrage ist die Montage einer Abtriebsvollwelle,
abweichend vom Katalogstandard, méglich. des Drehmomentbegrenzers in Kombination mit einem anderen Satz der
langsamlaufenden Welle als im Katalog méglich.
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Serie VSF . Standard ' IEC

4.5 DREHMOMENTBEGRENZER

4.5.2 Funktionsweise

Die Kraftlbertragung im Schneckengetriebe mit Drehmomentbegrenzer erfolgt durch Reibung zwischen der treibenden
Antriebswelle (Schnecke (10) und der getriebenen Abtriebswelle (Schneckenrad (9). Mittels der Scheibe (7) sowie der
zwei Tellerfedern (6) wird der entsprechende Oberflachendruck auf den Drehmomentenbegrezer ausgelbt. Die Druck-
kraft der Tellerfedern wird durch den Druckbolzen (3), erzeugt. Der Druckbolzen wird hierbei durch die selbstsperrende
Nutmutter (1) eingestellt. Der Schlupf (X) wird von den zwei halbkonischen Elementen der Abtriebswelle (2) und des
Schneckenrades (9) gewahrleisted. Die KraftUbertragung arbeitet bis zum Erreichen des eingestellten zuldssigen
Drehmomentes (Rutschmoment).

Uber diesem Rutschmoment hinaus tritt der Drehmomentbegrenzer ein und gewaéhrleistet das Durchrutschen zwischen
dem Schneckenrad, das weiterhin rotiert, da es von der Schneckenwelle angetrieben wird und der Abtriebswelle, die
stehen bleibt. Bei Uberschreiten des maximal zuldssigen Drehmomentes, gemaB der vorgenommenen Einstellung, bleibt
der Drehmomentbegrenzer trotzdem ,,im Eingriff”, das hei3t, er Ubertragt das das maximal zulassige Drehmoment, jedoch
kein héhres Drehmoment. So wird das erneute automatische Starten der Maschine garantiert, ohne jeglichen Eingriff von
auBen.

Aus Sicherheitsgrinden kann der Drehmomentenbegrenzer nicht in Hebemechanismen verwendet werden, da der
Mechanismus bei Uberlast oder Vibrationen zwischen Abtriebswelle und Schneckenrad durchrutschen kann. Folglich
kann das Gewicht nicht mehr schwebend gehalten werden.
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Serie VSF . Standard ' IEC

4.5 DREHMOMENTBEGRENZER

4.5.3 Beschreibung

Der Drehmomentbegrenzer ist eine mechanische Vorrichtung, die Ubertragungselemente vor Uberlastungen oder
UnregelmaBigkeiten des aufgenommenen Drehmomentes schitzt. Er ist an der Abtriebswelle des Schneckengetriebes
angebracht und agiert wie eine interne Kupplung. Der Drehmomentenbetrenzer kann von auBen durch eine
selbstsperrende Stellmutter eingestellt werden.

Gegenlber den elektronischen oder externen mechanischen Vorrichtungen hat er folgende Vorteile:

Begrenzter zusatzlicher Raumbedarf gegenlber der Version ohne Drehmomentbegrenzer;

Hohlwelle am Ausgang ohne Anderungen des Durchmessers gegeniiber der Standardversion;

Schneller Eingriff direkt auf die Ubertragungselemente, die geschiitzt werden mussen;

Im Olbad arbeitend bendtigt er keine Wartung und garantiert eine langfristige Zuverlassigkeit;

Manuelle Einstellung des Rutschmomentes;

Bei hoherer Last als des Schwellwertes bleibt die Gruppe im Eingriff und garantiert so der Maschine, automatisch
wieder zu starten, ohne jeglichen Eingriff von auB3en;

e Durch den Drehmomentbegrenzer kann man au3erdem die Abtriebswelle des Schneckengetriebes drehen, wenn man
die Stellmutter entsprechend lockert, z.B. bei mechanischer Blockade des Schneckengetriebes .

Eine korrekte Verwendung des Drehmomentbegrenzers sieht vor, dass er als Schutzvorrichtung fiir zufdllige
Vorkommnisse installiert wird und nicht eine fehlerhafte Auswahl des Schneckengetriebes kompensiert (zum Beispiel
nachdem man ein Schneckengetriebe mit einem niedrigen Betriebsfaktor gegentber den wirklichen Anforderungen der
Anwendung ausgewahlt hat).

Der Drehmomentbegrenzer ist in den Versionen NMRLO50 / NMRL-P063-075-090 / SWL040-050-063-075-090
erhaltlich. Er ist auch verfligbar bei allen Konfigurationen von Doppelschneckengetrieben aus dem Katalog,
hierbei Ublicherweise in dem zweiten Schneckengetriebe.Je nach Bedarf ist es mdglich, den Drehmomentbegrenzer auf
der Ausgangswelle des Schneckengetriebes in den Positionen J oder K anzubringen.

4.5.4 Einstellung des Rutschmomentes

Die Einstellung ist von auBen durch Drehen der selbstsperrenden Stellmutter durchzufihren. Die 4 Kerben auf der
Stellmutter bedeuten je 2 Umdrehung. Die Gruppe wird bei der Auslieferung eingestellt. Die Faktoren, die die Einstellung
beeinflussen kdénnen, sind: Temperatur, Einlaufen, und Vibrationen. Daher ist es bei der Installation der Maschine
ratsam, den Schwellenwert des Drehmomentbegrenzers anhand der wirklichen Anforderung der Anwendung zu
justieren.u

Die Standard-Drehrichtung fiir die Stellmutter ist im Uhrzeigersinn, betrachtet von der Stellmutterseite. Die
Abtriebswelle des Schneckengetriebes mit dem Motor rechts, wenn die Stellmutter in der Position J montiert wurde
oder mit dem Motor links, wenn die Stellmutter in Position K montiert wurde.

Flr langere Betriebsunterbrechungen sollte die Stellmutter des Drehmomentenbegrenzers in die Ausgangslage gestellt
werden und erst bei Anlauf wieder in die notwendige Position verstellt werden.

Flr jede GroBe der Schneckengetriebe (040-050-063-075-090) ist das Rutschmoment unterschiedlich, und abhangig
vom Untersetzungsverhaltnis sowie der Drehrichtung des Schneckengetriebes. Diese wirken auf die Toleranzen zwischen
den zwei halbkonischen Bauteilen die das Rutschen erzeugen (bedingt durch die Bauart es gibt eine axiale Bewegung die
auf die Rutschkupplung wirkt). In den Grafiken werden zwei Geraden abgebildet, die die Grenzen darstellen innerhalb
derer der Wert des Rutschmomentes variiert, der vom Schneckengetriebe des Drehmomentbegrenzers garantiert wird.
Die Einstellung muss aber immer Uberprift werden, um festzulegen, ob die durchgefiihrte Drehung an der Stellmutter das
gewlnschte Drehmoment ergibt.

Drehung der Stellmutter

1/2 (Umdrehung)

1/2 (Umdrehung)
3/4 (Umdrehung)
1 (Umdrehung)

1 (Umdrehung)
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4.5 DREHMOMENTBEGRENZER

4.5.5 Grafiken der Eichung

Anm.: die Werte (Y4, 2, 3%, 1, 17 ...) entsprechen circa der Mitte des Einstellungskorridors.
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